7.3. Применение ПЭВМ при анализе тяговых электродвигателей
( Объем исследований

Программа разрешает выполнить следующие исследования тяговых двигателей постоянного тока:

· рассчитать характеристики на ободі колеса -  
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· рассчитать характеристики реостатного пуска - 
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· рассчитать характеристики пуска при питании от регулятора напряжения - 
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· рассчитать характеристики разгонки - 
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· рассчитать характеристики реостатного торможения - 
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Характеристики режимов работы исследуются при разных значениях начального ускорения транспортного средства и коэффициента пульсации тока якоря.

(  Формирование входных данных

Файл входных данных формируется в автоматическом режиме, для чего необходимы файлы результатов электромагнитного расчета двигателя - *.ipt, *.r1, *.xxx. Работа выполняется с использованием опции “Файл” панели рис. 7.10. 
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Рис. 7.10. Панель формирование исходных данных

( Настройка режимов работы


Для выполнения исследований необходимо задать количество точек, значение тока якоря  магнитного потока, для которых необходимо рассчитать характеристики на ободе колеса (рис.7.11). При расчетах возможно использовать стандартные характеристики дополнительных потерь (рис. 7.12), потерь в передаче (рис. 7.13), характеристики намагничивания (рис. 7.14), или занести необходимые, пользуясь соответствующими опциями панелей (рис. 7.11 – 7.14).
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Рис. 7.11. Формирование расчетных точек
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Рис. 7.12. Добавочные потери
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Рис.7.13. Потери в передаче
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Рис. 7.14. Характеристика намагничивания

(  Расчет характеристик на ободе колеса

Результаты расчета характеристик на ободе колеса формируются в виде трех таблиц для соответствующих значений магнитного потока (рис. 7.15) и характеристик                       (рис. 7.16, рис. 7.17, рис. 7.18)
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Рис. 7.15. Панель результатов расчета характеристик 
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Рис. 7.17. Изменение скорости на ободе колеса – 
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Рис. 7.17. Изменение тягового усилия –
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Рис. 7.18. Изменение КПД ТЭД – 
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(  Расчет диаграммы реостатного пуска -  
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Можно изменять начальное ускорение транспортного средства и коэффициент пульсации тока якоря.
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Рис. 7.19. Зависимости 
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(  Расчет диаграммы пуска  при питании от регулятора напряжения - 
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Пользователь может изменять начальное ускорение транспортного средства и коэффициент пульсации тока якоря.
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Рис. 7.20 . Зависимость 
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(  Расчет диаграммы разгона  - 
[image: image25.wmf]()
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Пользователь может изменять начальное ускорение транспортного средства и коэффициент пульсации тока якоря и скорость разгонки.
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Рис. 7.21. График реостатного торможения 

 (  Расчет диаграммы реостатного торможения - 
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Пользователь может изменять начальное ускорение транспортного средства и коэффициент пульсации тока якоря, начальную скорость торможения.
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Рис. 7.22  Зависимости 
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